
PRZEZNACZENIE

KB-3G track pile driver is intended for driving different steel
sections into the ground, especially posts for roadside safety fences.
Posts of maximum 3.2 m in length are driven by means of a hydraulic
hammer pressed against the post with a hydraulic cylinder.

The pile driver mast is able to tilt (left-right) from 0° to 15° and slide
out forward by max. 1000 mm. The pile driver has a rotating body
frame and tracked chassis with hydraulic drive for self-drive to the
building site. The pile driver is operated from the operator’s seat.

The pile driver may be fitted with a rotary head allowing to drill
with an auger or a core drill.

PURPOSE:

DANE TECHNICZNE
Energia uderzenia

IloÊç uderzeƒ

CiÊnienie pracy m∏ota

Skok m∏ota hydraulicznego

Max. d∏ugoÊç wbijanego elementu

G∏owica obrotowa

Max. moment obrotowy

Max. pr´dkoÊç obrotowa

Pr´dkoÊç jazdy max.

Moc silnika spalinowego

Si∏a docisku m∏ota

Max. si∏a wyrywania profili

Masa kafara

(opcja)

2000 Nm

70 obr/min

30 m/min

740 J

700÷9001/min

14 MPa

2200 mm

3200 mm

25 kW

200 daN

30 kN

2700 kg

TECHNICAL SPECIFICATION
Striking energy

Number of strokes

Hammer working pressure

Hydraulic hammer travel

Max. length of a driven element

Rotary head

Max. torque

Max. speed

Driving speed max.

Combustion engine power

Hammer drive in force

Max. profile pull out force

Pile driver weight

(option)

2000 Nm

70 rpm

30 m/min

740 J

700÷9001/min

14 MPa

2200 mm

3200 mm

25 kW

200 daN

30 kN

2700 kg

Przesuw prowadnicy 850 mm Shift guide 850 mm

Kafar gàsienicowy KB-3G przeznaczony jest do wbijania w grunt ró˝nych stalowych
profili, a w szczególnoÊci s∏upków do przydro˝nych barier ochronnych. S∏upki o maksymalnej
d∏ugoÊci 3,2 metra wbijane sà za pomocà m∏otka hydraulicznego dociskanego do s∏upka
za pomocà si∏ownika hydraulicznego.

Maszt kafara po którym przesuwa si´ m∏otek hydrauliczny posiada mo˝liwoÊç pochylania
na boki (lewo-prawo) w zakresie od 0° do15° oraz wysuwu do przodu na maksymalnà
odleg∏oÊç 1000 mm. Kafar posiada obrotowà ram´ nadwozia oraz gàsienicowe podwozie
z nap´dem hydraulicznym umo˝liwiajàce samodzielny przejazd na terenie budowy.
Sterowanie kafara odbywa si´ ze stanowiska operatora.

Kafar mo˝e byç wyposa˝ony w g∏owic´ wiercàcà, umo˝liwiajàcà
wiercenie Êlimakiem lub wiert∏em rdzeniowym.

Pozycja robocza

Pozycja  transportowa

Working position

Transport position
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